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引  言

JJF1071 《国家计量校准规范编写规则》、JJF1001 《通用计量术语及定义》、

JJF1059.1 《测量不确定度评定与表示》共同构成支撑本规范制定工作的基础性系列

规范。
本规范在激光干涉法测量角运动方面参考了GB/T20485.15—2010 《振动与冲击

传感器校准方法 第15部分:激光干涉法角振动绝对校准》中的方法3B所提出的测

量方法;在数据处理方法上参考了GB/T20485.13—2007 《振动与冲击传感器校准方

法 第13部分:激光干涉法冲击绝对校准》。
本规范为首次制定。
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角运动传感器 (角冲击绝对法)
校准规范

1 范围

本规范适用于采用角冲击激励方式对角运动传感器 (包括角加速度、角速度和角位

移传感器)在角加速度500°/s2~15000°/s2 (脉宽5ms~30ms)、角速度5°/s~600°/s
(脉宽20ms~100ms)、角位移0.5°~100°(脉宽30ms~150ms)范围内的校准。

2 引用文件

本规范引用了下列文件:

JJF1156—2006 振动、冲击、转速计量术语及定义

GB/T20485.13—2007 振动与冲击传感器校准方法 第13部分:激光干涉法冲

击绝对校准 (ISO16063-13:2001,IDT)

GB/T20485.15—2010 振动与冲击传感器校准方法 第15部分:激光干涉法角

振动绝对校准 (ISO16063-15:2006,IDT)

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 术语和计量单位

3.1 半正弦角冲击脉冲 half-sineangularshockpulse
时间历程曲线近似为半正弦波的角运动脉冲。

3.2 角脉冲持续时间 durationofangularshockpulse
简单角冲击脉冲的运动量上升到某一设定的最大值的分数值和下降到该值的时间间

隔,对实测脉冲通常取最大值的0.1倍作为设定值,对理想脉冲设定值取为零。

4 概述

角运动传感器用于测量各种角运动 (包括角位移、角速度和角加速度)。常用的角

运动传感器有压电式、微机械式、光纤式等,依据其感受的角运动量的不同分为角位移

传感器、角速度传感器 (如陀螺)和角加速度传感器。

5 计量特性

采用本规范所规定的校准方法进行角运动传感器校准时,被校传感器的计量特性见

表1。
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