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前  言

  GB/T29618《现场设备工具(FDT)接口规范》暂分为以下几个部分:
———第1部分:概述和导则;
———第2部分:概念和详细描述;
———第301部分:通信行规集成 FF现场总线规范;
———第302部分:通信行规集成 通用工业协议;
———第303-1部分:通信行规集成 PROFIBUS现场总线规范;
———第303-2部分:通信行规集成 PROFINET输入输出接口规范;
———第306部分:通信行规集成 INTERBUS现场总线规范;
———第309部分:通信行规集成 HART现场总线规范;
———第315部分:通信行规集成 MODBUS现场总线规范;
———第41部分:对象模型行规集成 通用对象模型;
———第501部分:通用对象模型的通信实现 FF现场总线规范;
———第502部分:通用对象模型的通信实现 通用工业协议;
———第503-1部分:通用对象模型的通信实现 PROFIBUS现场总线规范;
———第503-2部分:通用对象模型的通信实现 PROFINET输入输出接口规范;
———第506部分:通用对象模型的通信实现 INTERBUS现场总线规范;
———第509部分:通用对象模型的通信实现 HART现场总线规范;
———第515部分:通用对象模型的通信实现 MODBUS现场总线规范;
———第61部分:通用对象模型的设备类型管理器样式指南。
本部分为GB/T29618的第1部分。
本部分按照GB/T1.1—2009和GB/T20000.2—2009给出的规则起草。
本部分使用翻译法等同采用IEC62453-1:2009《现场设备工具(FDT)接口规范 第1部分:概述和

导则》。
本部分做了下列编辑性修改:

a) 删除了IEC62453-1:2009的前言,重新编写了本部分的前言;

b) 凡有“IEC62453”的地方改为“GB/T29618”;

c) 按照汉语习惯对一些编排格式进行了修改;

d) 将一些适用于国际标准的表述改为适用于我国标准的表述。
本部分由中国机械工业联合会提出。
本部分由全国工业过程测量和控制标准化技术委员会(SAC/TC124)归口。
本部分参加起草单位:西南大学、赫优信(上海)自动化系统贸易有限公司、机械工业仪器仪表综合

技术经济研究所、罗克韦尔自动化(中国)有限公司、上海恩德斯豪斯(E+H)自动化设备有限公司、上
海自动化仪表有限公司、施耐德电气(中国)公司、苏州美名软件有限公司、浙江大学智能系统与控制研

究所、中国四联仪器仪表集团。
本部分主要起草人:欧阳劲松、王春喜、谢素芬、刘宽、黑伟亮、杜佳琳、王信红、包伟华、刘进、

田英明、华镕、袁海峰、冯冬芹、刘枫、吕静、张渝、黄仁杰。
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引  言

  企业自动化需要两种主要的数据流:从企业层到现场设备,包括信号和组态数据的“垂直”数据流;
运行在相同或不同通信技术上的现场设备之间的“水平”通信。

随着现场总线和控制系统的集成,需要实现许多其他任务。除了现场总线和设备特定的软件工具

外,还需要能将这些工具集成到更高层次的、系统范围的、用于规划或工程的工具。特别在大型、异构控

制系统中,例:典型的流程工业领域,为易于所有各方(人员)方便使用,对工程接口的无歧义定义是非常

重要的。
为了确保工厂范围的控制与自动化技术的一致性管理,完全把现场总线、设备和子系统无逢集成为

覆盖整个自动化生命周期的大范围的自动化任务的一部分是必要的。
从系统生命周期和整个工厂自动化的角度来看,如果必须使用多种不同制造商的特定工具,那么这

些工具中的数据通常会成为不可见的数据孤岛。
针对以上问题,GB/T29618.1—2013提供了称之为FDT(现场设备工具)的解决方案。FDT定义

了特定设备的软件组件和控制系统工程工具之间进行集成的软件接口规范。该特定设备的软件组件称

之为DTM(设备类型管理器),通常由设备制造商提供,而控制系统工程工具则由系统制造商提供。

FDT接口规范支持在客户/服务端体系结构中的功能控制和数据访问,并且通常对所有现场总线

都是开放的,因此支持集成不同设备和软件模块到异构控制系统中。这个标准接口的使用有利于多厂

家的不同软件组件的开发和集成,并易于功能扩展。

GB/T29618.1—2013通用应用接口支持应用开发者、系统集成者、现场设备和网络组件制造商的

利益,还简化采购、降低系统费用并帮助管理生命周期。最大的节省则在于对控制系统的操作、工程和

维护上。

GB/T29618.1—2013的目标是支持:
● 用于所有自动化领域中(例如,过程自动化,工厂自动化和类似的监控应用)异构现场总线环

境、多制造商设备、功能块和模块化子系统的生命周期管理的通用工厂级工具;
● 在包括现场总线、设备、功能块和模块化子系统的控制系统内进行完整、一致的数据交换;
● 将不同自动化设备、功能块和模块化子系统组件简易有效地集成到控制系统的生命周期管理

工具中,该集成与制造商无关。

FDT概念支持监控应用的设计和集成,但不为其他工程任务,例如“电子配线设计”“机械设计”提
供解决方案。工厂管理的内容如“维护设计”“优化控制”“数据存档”不属于FDT规范。将来的FDT版

本可能会包括其中的一些方面。
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现场设备工具(FDT)接口规范
第1部分:概述和导则

1 范围

GB/T29618的本部分规定了GB/T29618的概述和导则,包括:
———说明了GB/T29618的结构和内容(见第5章);
———提供了通用于GB/T29618的其他部分的一些说明;
———描述了与GB/T29618的其他部分的关系。
本部分适用于GB/T29618的其他部分。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

IEC61158(所有部分) 测量和控制中的数字数据通信 工业控制系统现场总线(Fieldbusforuse
inindustrialcontrolsystems)

IEC61499-1:2003 工业过程测量和控制系统用功能块 第1部分:结构(FunctionBlocksforin-
dustrialprocessmeasurementandcontrolsystems—Part1:Architecture)

IEC61784(所有部分) 工业通信网络(Industrialcommunicationnetworks—Profiles)

ISO/IEC19501:2005 信息技术 开放性分布式处理 统一建模语言(UML)版 本1.4.2
(Informationtechnology—OpenDistributedProcessing—UnifiedModelingLanguage(UML)Version1.4.2)

3 术语和定义、符号和缩略语、约定

下列术语和定义适用于本文件。

3.1 术语和定义

3.1.1
参与者 actor
用例的用户与用例相交互时所扮演的一组一致的角色。
[ISO/IEC19501]
注:参与者与每一用例通信时,只具有一种角色。

3.1.2
地址 address
通信协议特定的访问标识。

3.1.3
应用程序 application
解决工业过程测量和控制中的问题的特定软件功能单元。
注:一个应用程序可分布在多个资源中,并且可与其他应用通信。
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