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摘要；为满足开发高性能风力机专用吴型所需，提出一种风力机翼型参数化表达方法．首先，基于计算几何理论，

开发了一类带形状可调参数的广gB6zier曲线，该曲线不仅保持了B6zier曲线良好的特性，而且具有维持控制多

遗彤不变而实现形状可调的能力，能够更灵活地表这几何外形．然后，针对风力机翼型特点，将此类曲线进行可

控性改进，发展了一种风力机翼型参数化表达方法。最后，通过表述常用翼型，以及同其他表达方法进行外形拟

合对比，验证了新方法具备全面细致的表迭能力，进一步以拟舍DU93-W-210为标准算倒．与其他方法进行气动

特性的吻合表现对比，最终验证了新方法的有效性．
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Parametric Representation Method for Wind Turbine Airfoils
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Abstract：In order tO meet design requirement of high-performance tailored airfoil for wind turbine rotor

blades，a parametric representation method for wind turbine airfoil shape is presented．Firstly，based on

computational geometry theory，a class of B6zier curves with shape parameter are developed．These

curves is more flexible tO express geometry profile because they have good features inherently possessed

by the Bazier curves and the ability of shape adjustability maintaining the feature polygon．Secondly，the

controllability is improved considering the characteristics of wind turbine airfoils．A novel parametric

representation method for wind turbine airfoils is developed．Finally，with the comparison results of the

comprehensive and detailed representation ability shown through fitting typical wind turbine airfoils，the

effectiveness of the method is proved．
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参数化是风力机翼型优化设计的基础环节，贯

穿于风力机翼型设计的全过程，对翼型的设计效率

和设计质量意义重大，对风力机气动设计具有深远

影响。开发高性能的风力机专用翼型需要有性能优

越的参数化方法支持。

性能优越的风力机翼型参数化化方法应兼具

以下两种表达能力：(1)完备性，即参数化方法应尽

可能全面地表达出设计所需翼型几何；(z)可控性，

即参数化方法能够灵活有效地表达出符合设计意

图的具体外形。目前较为常用的翼型参数化方法主

要有PARASEC方法、Hicks-Henne方法和B样条

方法等。

SobieczkyLl3提出了PARSEC[幻翼型参数化方

法，通过直接控制翼型特征几何参数来提高可控
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性，从而实现新翼型的设计。经长期使用发现，这种

方法在翼型前、尾缘处达不到很好的表达效果，尤

其容易出现上下翼面交叉的尾缘形状，究其原因是

由于所采用的型函数完备性不足所致。

Hicks—HenneE幻是目前比较流行的一种翼型参

数化表达方法。Hicks—Henne方法采用扰动型函数

对设计空间进行参数化，极大地减少了设计变量个

数，并对一些几何约束可进行显式控制，方便局部

优化。但是这些函数的缺点是不正交，尽管有显著

的可控性，但完备性不好，有时会找不到优化解，尤

其在做反问题的时候，对于实际存在的压力分布，

就不一定可保证获得反问题的设计几何解。

B样条是当今工业上广泛应用外形设计方法。

丹麦RIS垂国家实验室曾借助B样条曲线对风力机

翼型进行集成表达，进而优化设计了一系列风力机

专用翼型H]。B样条参数化方法理论上具有很好的

完备性，而且具有很好的局部调整特性。然而，应用

B样条曲线表达风力机翼型需众多控制变量，一般

要用到20个左右，不易控制，容易出现型线波动，

且变量对前、尾缘的表达不直观。虽然可以采用隐

式光顺处理等措施抑制这些情况发生，但又使得计

算繁复耗时，不利于翼型设计。

本文首先根据计算几何r5。6】理论，将具有完备

性和端点特性的B垂zier曲线【7]扩展成带形变参数

的广义形式，使其能维持控制多边形不变而实现形

状可调，抑制“牵一动百”现象发生，更灵活地表达

几何外形。然后，基于此类曲线，结合风力机翼型的

实际特点，作可控性强化改进，发展了一种风力机

翼型参数化表达的方法，并对其有效性进行验证。

1带形状参数的广义B∈zier曲线

以Bernstein多项式为调配基函数的B∈zier曲

线是一种具有很好的完备性的参数曲线。它具有许

多优良的性质(in对称性、凸包性、几何不变性等)，

在工业界和CAGD(计算机辅助几何设计)学术界

被广泛应用。但是，这种曲线存在其不足之处：(1)

调配基函数的选择直接影响其对曲线逼近精度；

(2)对B垂zier曲线局部调整时，对曲线全局牵连作

用较大。克服这些不足的有效手段是研究开发新型

的调配基函数。

结合风力机翼型设计需要，采用如下的方法来

开发新型调配基函数，即向Bernstein基函数中扩

充带参数的多项式项，将原t珀zier曲线向广义扩

展。扩展原则是保证扩展后的基函数仍为自由曲线

基函数。根据计算几何理论，自由曲线基函数应满

足以下两个条件：

三
(1)∑Bi．』(f)=1

J-O

(2)BⅢ(f)≥0(rEEo，13，j----0，1，2)

其中，t∈[o，1]，B。(j=o，1，⋯，以)为自由曲线基

函数项，咒为基函数的阶次。

符合以上两个条件的扩展形式不唯一，这里选

用次数升一阶的广义扩展形式，以增加曲线表达的

完备性。其最低次(3次)表达如下

fB2．oO)一b2．o—gt(1一￡)2

{B：。l(f)=b2．1+膨(1一￡) (1)

【B2．20)=b2．2一户(1一t)t2

式中：t∈Eo，13，b2．j(歹一0，1，2)为Bernstein基函

数，一2≤卢≤1为形状可调参数。

因式(1)为自由雎线基函数，所以，基于式(1)

的曲线除了与B∈zier具有类似的性质，如非负性、

线性无关性、权性、单峰性、端点插值(曲线过特征

多边形的起点和终点)、端点相切(曲线在端点处与

特征多边形相切)、保凸性等外，还可以实现在控制

点不变的情况下，通过参数卢调整曲线形状，这给

曲线的灵活控制提供了方便。当／2=0时，曲线退化

为B∈zier曲线。

以上给出的是这类曲线的最低次形式，对于其

任意次形式可应用德卡斯特罗算法递推得出。

2广义B6zier曲线强控参数化方法

为了能使上述曲线很好地应用到风力机翼型

表达当中，根据风力机翼型特点，将其递推到具有8

个控制点的8次形式

B7。00)=b7。o一膨(1一f)7

B7．10)一b7．1+／at(1一t)6(1—5t)

B7。20)=67．2+产(1一f)5t2(4—9t)

马，。o)_“，3+5∥n叫)5 (2)
B7。10)=by。4+5,ut‘(1一f)3

B7．50)=b7．5一声(1一f)2t5(5—9t)

B7，60)=67，‘一肛6(1一f)(4一st)

B7．70)=67，7一肛7(1一f)

式中各个参数意义与式(1)类同，此时一7≤产≤1。

由于这类曲线本身具有很好的完备性，所以使

其能够表达风力机翼型的改进研究主要在于可控

性。首先，将型线分为上下两部分，起点固定在前缘

点(o，o)，终点横坐标为1，其他控制点的横坐标也

相应固定。然后从以下3个区域进行余下参数的简

化和改进。
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2．1前缘区可控性强化

前缘区是风力机翼型的一个关键区域，对翼型

的气动性能有重要影响。风力机翼型前缘区型线主

要满足以下结构特征：形线过前缘点；前缘切线与

弦垂直；由前缘圆弧逐渐向后光顺地向翼中过渡。

而上述曲线恰好具有端点插值、端点相切和全局性

逼近特征多边形的特性，所以，使其近似表达前缘

区形线无需过多控制，只需维持前两特征边近似成

一等腰直角三角形便可实现，如图1所示。具体做

法是，对于上翼形线，使第一特征边与翼弦垂直，第

二特征边与翼弦平行，两边成一固定比例关系(可

在1．11～1．18之前取值)。下翼形线前缘控制结构

是上翼的对称，如此可保证前缘的二阶连续。这样，

整体前缘区只需通过伸缩纵向直角边即可实现表

达。其长度R比前缘半径略大，是前缘半径的近似

体现，方便优化控制。而且，通过调节形变参数可使

这种近似表达向深度逼近，还可抑制对其他区域变

形干涉，表达更具完备性。前缘区这样改进后，减少

了控制变量，增加了可控性。计算分析表明，这样的

改进行之有效，逼近精度满足设计需要，强化可控

性的同时不失完备性。

O．2

O．1

、O．1

0．0

0．C

参
缘控 ≯塾啦岁黏翻点蒜

0形变参数一=—‘、。∑

葛f c

图1广义畦zier曲线强控参数化方法示意图

2．2尾缘区的可控性强化

尾缘区是翼型的另一重要局部区域，很多重要

的流动现象都源于尾缘区，尾缘区对气动性能有重

要影响[8】。尾缘区型线主要满足以下结构特征：尾

缘厚度、尾缘角、尾缘坐标以及尾缘附近型线的光

顺过渡性。因为，新曲线在尾缘区具有端点特性，所

以，对尾缘区的强控改进，只要将尾缘角卢、尾缘厚

度ATe和尾缘坐标Te这些重要的几何特征直接作

为控制变量，参见图l。另外，曲线具有良好的光顺

性，能够满足尾缘区的光顺要求。引入的形变参数

还可以抑制尾缘对翼型其他区域的变形牵连，更具

优化的灵活性。

2．3中部区域的隐式约束强控

参数化方法对这一区域的表达应保持其平滑

光顺的稳定形式，避免出现型线波动。曲线经前、尾

缘改进后，在中部只剩3个控制点，对其约束以抑

制型线波动就变得特别容易。结合曲线具有逼近特

征多边形的特性，根据隐式曲线的点线关系判别条

件，以P：偏离直线P，P。的程度，制定线性规划

盈≤双z，y)I P^≤以 (3)

式中：红工，，)为直线尸。尸，的隐式曲线表达式；乱和

d：为约束的上下界限。

以式(3)约束强控简单易行，针对性强，实验对

比表明，抑制缺陷样本效果显著，且几乎无完备性

牺牲。

经以上改进，表达翼型的参数个数显著减少，

即上下翼型线各4个控制参数(3个中间控制点、1

个形状可调参数)，1个前缘控制参数尺和4个尾缘

特征参数，共13个参数。其参数化翼型直观全面，

灵活易控，尤其能以较少参数针对局部优化。

3参数化方法有效性验证

拟合是验证参数化方法的直接有效途径。性能

优越的参数化表达方法不但能全面细致地拟合翼

型外形，而且相应的气动特性也应吻合一致。所以，

通过拟合验证新方法的有效性主要考察两个方面，

即几何外形的拟合表现和相应的翼型的气动特性

的吻合表现。

3．1几何外形的拟合表现

参数化方法表达能力的最直观体现是对几何外

形的逼近程度。应用新方法和其他参数化方法

(PARASEC、B样条和Hicks—Henne)，将广泛应用

于风力机叶片的多种翼型进行了最／b--乘法拟合，

其中包括，NACA四位数字系列，NACA63，64，65

系列翼型族，荷兰的DU系列翼型族，瑞典的FFA—

W3系列翼型族，NREL的S系列翼型族等[9]．图2

显示了从中选取的5种典型翼型的新方法拟合结

果。表1列出了5种典型翼型的拟合精度的对比数

据，精度的标准为残差的标准偏差。为充分满足可比

性，各种方法均选用13个左右的变量。

图z新方法对常用风力机翼型的集成表达

=2H他m吣∞舛舵∞乏!舛∞惦m幢M坫ooooooooo加吨哪咱吨加吨吨
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表1不同参数化方法拟台精度襄 ×10一t

翼型
参数化方法

从表1可以看出，Hicks．Henne方法由于完备

性不足，其对大部分翼型的拟合精度明显不及其他

方法。PARASEC方法虽有较强可控性，但因完备

性的不足，其对大部分翼型拟合精度不及B样条方
O．03

0．02

^
0．0l

0．00

法和新方法，B样条方法具有良好的完备性，但其

可控性的不足，导致其拟合精度不及新方法。新方

法除了$809L10]翼型的拟合精度不及PARASEC和

B样条外，其余的拟合精度都优于其他3种方法。

这反映了新方法具有更好的表达完备性，较B样条

方法更具可控性。也体现了新方法表达风力机翼型

的广泛性和通用性。

为了验证新方法对翼型的细致表达能力，尤其

对前、尾缘区的表达能力，以拟合DU93一W一210为

标准算例，绘出各方法拟合残差图，见图3。同时为

便于观察比较，给出各方法拟合出的翼型与原翼型

在前、尾缘区的外形对比放大图。

0．00 0．02 0．04 0．06 0．08 0．10 0．90 0．92 0．94 0．96 0．98 1．00

工／c l／c

0．0040
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0．0024
0．001 6
0．000 8

枷 0000 0

铽-0．OOG 8
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-0．002 4

-0．003 2

-0．0040

x|c

(a)B样条方法拟台前缘对比(b)B样条方法拟台尾缘对比 (c)B样条拟合残差曲线

J／o x，c

0．0040
0．003 2
0．0024

0．00l 6
O．000 8
O．0000

-0．000 8
-0．00l 6
-0．0024
-0 003 2

-o．aD40

善／c

(田I五d口_Hcmc拟合前缘对比 (e)Hicks．HⅢ拟合尾缘对比 ∞llic蚶I眦e拟台残差曲线

0．04

0．03

O．02

0．Ol

，、0．00
-0．0l

-0．02

-0．03
-0．04

O

工／c ，／c

0．0040
0．003 2
0．0024

0．00l 6
0．000 8
0．0000

-I}．000 8

-0．001 6
-0．0024
-0．003 2
-'0．004 0

x|c

∞PARAsEc拟合前缘对比 ∞PARASEC拟合尾缘对比(i)PARASECg㈣

工／c x／c

0．0040
0．003 2

0．0024
O．00I 6

0．000 8

型o．000 0
镁-0．000 8

-0．001 6
-0．002 4

-t)．003 2
—o．0040

x／c

0)新方法拟合前缘对比00新方}去拟合尾缘对比 (I)新方法拟合残差曲线

图3参数化方法拟合的几何外形和残差对比图

制鬣

制鼷

万方数据



第3期 宋显戚．等：风力机翼型参致化方法 305

从残差曲线可以看出，新方法较其他方法更好

地逼近了整个翼型型线，尤其翦、尾缘处几乎与愿

翼型尾缘完全重合，而其他3种方法都不同程度的

出现了前、尾缘拟合不足。其原因主要是新方法具

兼具完备性和良好的可控性，所以能更精确的逼近

原翼型。

3．2气动特性的吻合表现

翼型参数化的最终目的是能用之全面灵活地

搜索翼型的气动特性，气动特性与外形一一对应，

外形的微小差别都可能导致气动特性的显著不同，

所以，只考察外形的逼近表现是不全面的，参数化

方法的验证还须考察其与被拟合翼型的气动特性

的吻合能力。用4种方法分别对标准翼型DU93一W一

210进行拟合，采用在翼型设计中已经成熟应用的

XFOIL软件，分别对4种方法的拟合结果进行分

析计算，并与原DU93一W一210的气动特性(升力、阻

力、力矩、升阻特性)结果进行对比，见图4。

由图4可以看出，B样条和Hicks—Henne方法

由于前、尾缘的严重拟合不足，尤其B样条方法在

尾缘区出现严重的型线波动，最终导致两种方法拟

合出的翼型的气动力曲线大幅度偏离原翼型的气

动力曲线。PARASEC方法尽管只出现了轻微的拟

合不足，但其升阻比也出现较明显的偏差。新方法

由于能够对翼型全面细致地逼近，避免了前、尾缘

的拟合不足，除力矩系数曲线外，其余气动力曲线

都与原翼型的差别很小。

研究发现，前、尾缘是气动敏感区，轻微的前、

尾缘的拟合不足都容易导致很大气动特性偏差，一

般的参数化方法都较容易在前、尾缘拟合不足，而

新方法由于具有良好的完备性，又直接以前、尾缘

的特征几何量作为控制参数，并对翼中进行针对性

约束，同时引入了能够灵活调控的形状参数，强化

了表达可控性，因此能够全面细致地表达翼型，尤

其在翼型的前、尾缘达到了明显较好的表达效果，

气动特性也吻合得较好，证明了新方法的有效性。

统计分析发现，当翼型各区的拟合残差绝对值都在

8×10。以内时，用拟合翼型即可代替原翼型进行

设计和分析。

4结 论

(1)基于计算几何理论，扩展出一种灵活可调

的带形变参数的广义B6zier，并结合风力机翼型的

实际特点将其进行强控改进，发展了一种风力机翼
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型参数化表达方法。通过表达常用翼型，以及同其

他表达方法进行外形拟合能力对比和气动特性的

吻合表现对比，验证了新方法能够其全面、细致、灵

活地表达风力机翼型。

(2)性能优越的参数化方法应兼具完备性和可

控性两个关键要素。若完备性不足容易导致漏解，

甚至无解；若可控性不足容易出现缺陷样本、解的

发散等。

(3)在保证完备性的前提下，有针对性和灵活

性地表达重要几何要素是提升可控性的有效途径。

前、尾缘是风力机翼型的重要区域，通过直接以前、

尾缘的特征几何尺寸作为控制参数，可提高参数化

的表达能力。

(4)新方法为风力机专用翼型的设计理论和方

法研究拓宽了思路，并为类似的参数化外形问题的

研究提供了参考。
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