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前  言

  GB/T36211《全分布式工业控制智能测控装置》分为2部分:
———第1部分:通用技术要求;
———第2部分:通信互操作方法。
本部分为GB/T36211的第2部分。
本部分按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本部分由中国机械工业联合会提出。
本部分由全国工业过程测量控制和自动化标准化技术委员会(SAC/TC124)归口。
本部分起草单位:机械工业仪器仪表综合技术经济研究所、福建上润精密仪器有限公司、罗克韦尔

自动化(中国)有限公司、浙江中控技术股份有限公司、中国电力工程顾问集团有限公司、东风设计研究

院有限公司、深圳万讯自控股份有限公司、中国航空工业集团公司北京航空精密机械研究所、菲尼克斯

电气(南京)研发工程中心有限公司、北京国电智深控制技术有限公司、北京和利时系统工程有限公司、
北京安控科技股份有限公司、上海自动化仪表有限公司、电子科技大学、中信戴卡股份有限公司。

本部分起草人:王玉敏、戈剑、华镕、黄文君、张晋宾、游和平、成继勋、朱勇、杜品圣、朱镜灵、罗安、
卢铭、张庆军、黄琦、黄亮、王成城、梅恪、柳晓菁、俞文光、邹靖、张龙、卓明、韩卫国。
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全分布式工业控制智能测控装置
第2部分:通信互操作方法

1 范围

GB/T36211的本部分规定了全分布式工业控制智能测控装置(以下简称装置)的通信互操作实现

方法和测评方法。
本部分适用于离散制造业和过程工业的全分布式工业控制智能测控装置。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。
GB/T34064—2017 通用自动化设备 行规导则(IEC/TR62390:2005,IDT)

3 术语和定义、缩略语

3.1 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。
3.1.1 

互操作 interoperability
同种协议或不同种协议的相同版本或者不同版本间的互通能力。

3.1.2
互操作测试 interoperabilitytest
检查同种协议或不同种协议的相同版本或者不同版本间的互通能力。

3.1.3
设备 device
独立的物理实体。具有在特定环境中执行一个和多个规定功能的能力,并由其接口分隔开。
[GB/T19769.1—2015,定义3.30]

3.1.4
现场设备 fielddevice
一种实体,它完成控制、执行和/或传感功能,并与自动化系统内的其他类似实体连接。

3.1.5
功能部件 functionalelement
能够实现设备特定功能的软件实体或软硬件结合的实体。
注1:功能部件具有与其他功能部件和功能相组合的接口。
注2:功能部件可由功能块、对象或参数表来形成。

3.1.6
功能块 functionblock
指定了单独、命名相同的数据结构及其相关操作的软件功能部件。
注:源自GB/T19769.1—2015。
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