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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件是GB/T42517《智能运输系统 智能驾驶电子道路图数据模型与表达》的第2部分。

GB/T42517已经发布了以下部分:
———第1部分:封闭道路;
———第2部分:开放道路。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由全国智能运输系统标准化技术委员会(SAC/TC268)提出并归口。
本文件起草单位:北京四维图新科技股份有限公司、中关村中交国通智能交通产业联盟、高德软件

有限公司、北京百度网讯科技有限公司、交通运输部公路科学研究所、武汉中海庭数据技术有限公司、
上海汽车集团股份有限公司、北京建筑大学。

本文件主要起草人:朱大伟、田野、谷小丰、焦伟赟、李茹、孟德翠、罗跃军、曾佳、刘丽丽、王健、王春红、
殷玮、鲍晨、黄鹤、衣鹏军、王淼、郭林熹、魏涛、余佩、吕卫娜、彭伟、张民岗。
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引  言

随着自动驾驶和车路协同技术的发展,智能驾驶电子道路图为提升车辆感知能力、促进车路信息共

享、消除盲区意外风险等提供了道路基础信息保障。为促进智能驾驶电子道路图要素数据模型和表达

设计的规范化和标准化,提高道路信息的共享服务效能,GB/T42517《智能运输系统 智能驾驶电子道

路图数据模型与表达》提供了道路的数据模型和要素表达方式的要求和方法,拟由2个部分构成:
———第1部分:封闭道路。目的在于规定智能驾驶电子道路图中封闭道路的框架数据模型、道路与

车道以及道路设施的数据模型与表达。
———第2部分:开放道路。目的在于规定智能驾驶电子道路图中开放道路的框架数据模型、道路与

车道以及道路设施的数据模型与表达。
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智能运输系统
智能驾驶电子道路图数据模型与表达

第2部分:开放道路

1 范围

本文件规定了智能驾驶电子道路图中开放道路的框架数据模型、道路与车道以及道路设施的数据

模型与表达。
本文件适用于以开放道路为主要场景的智能驾驶电子道路图产品的制作与应用。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB5768.3 道路交通标志和标线 第3部分:道路交通标线

GB/T42517.1—2023 智能运输系统 智能驾驶电子道路图数据模型与表达 第1部分:封闭

道路

3 术语和定义

GB5768.3、GB/T42517.1—2023界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1 
普通路口ordinaryintersection
驶入和驶出方向上不存在允许机动车通行辅路的平面交叉路口。

3.2 
复杂路口 complexintersection
至少有一个驶入或驶出方向上存在允许机动车通行辅路的平面交叉路口。

4 框架数据模型

4.1 要素模型

要素模型的说明、要素主题与概念模型应符合GB/T42517.1—2023中4.1的规定。

4.2 坐标框架体系

坐标框架、时间系统、坐标表达等应符合GB/T42517.1—2023中4.2的规定。

4.3 精度

智能驾驶电子道路图的绝对精度、相对精度和精度指标应符合 GB/T42517.1—2023中4.3的
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