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前  言

本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件是GB/T42517《智能运输系统 智能驾驶电子道路图数据模型与表达》的第1部分。

GB/T42517已经发布了以下部分:
———第1部分:封闭道路;
———第2部分:开放道路。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由全国智能运输系统标准化技术委员会(SAC/TC268)提出并归口。
本文件起草单位:北京四维图新科技股份有限公司、中关村中交国通智能交通产业联盟、高德软件

有限公司、北京百度网讯科技有限公司、交通运输部公路科学研究所、武汉中海庭数据技术有限公司、上
海汽车集团股份有限公司、北京建筑大学、深圳市金溢科技股份有限公司。

本文件主要起草人:朱大伟、谷小丰、晏阳、焦伟赟、李茹、于立志、孟德翠、王健、黄鹤、田野、王春红、
刘丽丽、陈志锋、鲍晨、陈梦竹、薛艺舟、何宁。
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引  言

随着自动驾驶和车路协同技术的发展,智能驾驶电子道路图为提升车辆感知能力、促进车路信息共

享、消除盲区意外风险等提供了道路基础信息保障。为促进智能驾驶电子道路图要素数据模型和表达

设计的规范化和标准化,提高道路信息的共享服务效能,GB/T42517《智能运输系统 智能驾驶电子道

路图数据模型与表达》提供了道路的数据模型和要素表达方式的要求和方法,拟由2个部分构成:
———第1部分:封闭道路。目的在于规定智能驾驶电子道路图中封闭道路的框架数据模型、道路与

车道以及道路设施的数据模型与表达。
———第2部分:开放道路。目的在于规定智能驾驶电子道路图中开放道路的框架数据模型、道路与

车道以及道路设施的数据模型与表达。
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智能运输系统

智能驾驶电子道路图数据模型与表达

第1部分:封闭道路

1 范围

本文件规定了智能驾驶电子道路图中封闭道路的框架数据模型、道路与车道以及道路设施的数据

模型与表达。
本文件适用于以封闭道路为主要场景的智能驾驶电子道路图的制作与应用。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T20267—2006 车载导航电子地图产品规范

GB/T35645—2017 导航电子地图框架数据交换格式

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1 
道路参考线 roadreferenceline
在智能驾驶电子道路图中,按照规则沿着道路绘制的由空间三维折线构成的代表道路的矢量几何

线段。

3.2 
虚拟道路参考线 virtualroadreferenceline
连接两个道路参考线,不代表实际道路路段,仅用于维持道路参考线之间拓扑关系的矢量线段。

3.3 
杆状物 pole-likeobjects
用于支撑交通标志、路灯、红绿灯、龙门架等交通设施的立柱,以及广告牌支撑柱等直立杆状物体的

总称。

3.4 
封闭道路 controlledaccessroad
专供机动车分方向、分车道行驶,全部控制出入的道路。

3.5 
开放道路 non-controlledaccessroad
供机动车和非机动车混合行驶的道路。
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