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引  言

  本规范依据JJF1071—2010 《国家计量校准规范编写规则》的规则和格式编制。
声源识别定位系统 (波束形成法)无相应的国家标准和国际标准,规范中的校准参

数参考了国内外各大生产厂商对应的技术资料及其实验方法。
本规范为首次发布。
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声源识别定位系统 (波束形成法)
校准规范

1 范围

本规范适用于空气声平面阵列声源识别定位系统 (波束形成法)的校准。

2 引用文件

本规范引用下列文件:

JJF1001—2011 通用计量术语及定义

JJF1034—2005 声学计量名词术语及定义

GB3102.5 电学和磁学的量和单位

GB3102.7 声学的量和单位

GB/T6882—2008 声学 声压法测定噪声源声功率级 消声室和半消声室精密法

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 术语和计量单位

JJF1001—2011和JJF1034—2005界定的及以下术语和定义适用于本规范。

3.1 横向空间分辨力 transversespatialresolution
在与声阵列轴向垂直方向上可分辨的两个声源的声中心之间的最小距离。

3.2 主旁瓣抑制比 main-to-sidelobeinhibitionratio
在对单声源识别定位的成像区域内,主瓣与最大旁瓣的声压级之差。

3.3 定位误差 localizationerror
在与声阵列轴向垂直方向上,实际声源中心点与声成像区域内声压最大值处的距离

偏差。

4 概述

声源识别定位系统 (以下简称 “声源定位系统”)基于传声器阵列测量技术,通过

特定形状的传声器阵列,测量一定空间内声波信号到达各传声器的相位差异以及声波的

幅值,经波束形成方法计算得到以图像的方式显示声场及声源在空间的分布。声源定位

系统一般由传声器阵列、摄像头、阵列信号采集分析单元以及阵列信号分析软件等组

成,主要应用于声源识别与定位。

5 计量特性

5.1 横向空间分辨力

声源定位系统在距标准声源1m处,对于1kHz中心频率的横向空间分辨力一般
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