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前　　言

　　本标准等同采用ＩＥＣ６０４８８１：２００４（英文版）。本标准与该国际标准的主要差异如下：

———为了方便国内用户使用，进行了部分编辑性修改；

———按照ＧＢ／Ｔ１．１—２０００的要求对标准的格式进行了编排、修改。

本标准代替ＧＢ／Ｔ１５９４６—１９９５。与ＧＢ／Ｔ１５９４６—１９９５比较，本标准的名称和技术内容作出了调

整和编辑性修改：

ａ）　新版技术上增加了接口功能，这样允许设计者选择非互锁握手传送；

ｂ）　根据我国的实际使用情况，按照ＧＢ／Ｔ１．１—２０００的规定，根据英文文本对章条号进行了重新

排版；

ｃ）　增加了附录的内容。

ｄ）　对１９９５版中个别编辑性错误进行了修正。

本标准的附录Ａ、附录Ｂ、附录Ｃ、附录Ｄ、附录Ｅ、附录Ｆ、附录Ｇ、附录Ｈ、附录Ｉ、附录Ｊ、附录Ｋ为

资料性附录。

本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由全国工业过程测量和控制标准化技术委员会第四分技术委员会归口。

本标准起草单位：机械工业仪器仪表综合技术经济研究所。

本标准起草人：欧阳劲松、郑旭、王玉敏。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：ＧＢ／Ｔ１５９４６—１９９５。
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可编程仪器标准数字接口的

高性能协议　概述

１　总则

１．１　范围

本标准适用于把可编程和不可编程电子测量装置同其他必须的装置和附件互连以组成仪器仪表系

统的接口系统。

本标准适用于如下仪器系统（或其某些部分）的接口：

ａ）　在相互连接的装置之间交换的数据是数字式的（与模拟式相区别）；

ｂ）　可以用同一条连续的总线连接起的设备数目不超过１５个；

ｃ）　互连电缆的传输路径总长度不超过２０ｍ；

ｄ）　设备中的数据传输速率不超过８００００００Ｂ／ｓ。

本标准的基本功能规范可被用于要求更长的传输距离、连接更多的设备、要求更好的抗干扰能力或

者是以上几种情况的组合的数字接口应用。对于这些扩展应用来说，可能需要不同的电气化及机械化

规范（例如：对称的电路配置、高阈值逻辑、特殊的连接器或电缆配置等）。

本标准也可用于其他仪器系统的元件，如用于仪器系统中的处理器、激励源、显示器、存储器及终端

设备等。本标准一般适用于干扰轻微而且外形尺寸有限（系统各组件之间的距离有限）的实验室及生产

测试环境。

本标准只涉及仪器系统的接口特性，而没有考虑无线电接口规程的设计规格、性能要求和安全要

求等。

注：关于最后两项，请参阅ＧＢ４７９３．１—２００７和ＩＥＣ６０３５９：２００１。

本标准中，无需进一步加以区分之处：“系统”一词是指比特并行、字节串行的接口系统，一般包括为

实现各设备之间不混淆的数据传递所需的一切电路、电缆、接头、报文库以及控制协议；“设备”或“装置”

一词是指接入接口系统上的并通过接口系统来交换信息并符合接口系统定义的任何可编程测量设备或

其他产品。

本标准的一个主要中心是提出一种通过外部手段把一个独立的装置与其他装置互连起来的接口系

统，本标准也可用于一个独立的装置内部各部分之间的连接。

１．２　目的

本标准的目的在于：

ａ）　定义一种在有限距离内使用的通用系统；

ｂ）　规定装置应满足的，不随设备而异的机械化、电气化及功能上的接口要求，以便使这些设备能

通过本系统互连并实现确定通信；

ｃ）　规定与本系统有关的一些名词术语和定义；

ｄ）　使单独制造出来的装置能连接到一个单一功能系统中；

ｅ）　允许拥有多种能力的（从最简单的到最复杂的）各种装置同时连接到系统中；

ｆ）　允许各装置之间能直接通信，而不必要求所有报文都经过一个控制单元或中间单元；

ｇ）　定义一个能对连接到本系统上装置的性能特性加以最少的限制的系统；
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