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引  言

  导航型卫星接收机主要有四个校准参数。本规范采用大地标准点法、仿真法校准静

态定位误差;采用仿真法、圆周法、滑轨法校准动态定位误差、速度误差及加速度

误差。
本规范采用的大地标准点法主要参考JJF1118—2004 《全球定位系统 (GPS)接收

机 (测地型和导航型)校准规范》,在校准结果上增加了高程定位误差;采用仿真法进

行定位和速度校准时,与JJF1403—2013 《全球导航卫星系统 (GNSS)接收机 (时间

测量性)校准规范》的主要区别是将定位误差分为静态定位误差和动态定位误差,而且

校准方法和数据处理方法也有差异。
除此之外,本规范制定了采用圆周测量系统和滑轨测量系统,利用实际卫星信号对

接收机进行动态定位、速度和加速度的校准 (包括校准方法及数据处理)。
本校准规范依据JJF1071—2010 《国家计量校准规范编写规则》给出的规则和格式

编制。测量不确定度依据JJF1059.1—2012 《测量不确定度的评定与表示》给出的规则

进行评定。
本规范为首次发布。
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导航型卫星接收机校准规范

1 范围

本规范适用于导航型的卫星接收机的校准。

2 引用文件

本规范引用了下列文件:

GB/T18314—2009 全球定位系统 (GPS)测量规范

JJF1118—2004 全球定位系统 (GPS)接收机 (测地型和导航型)校准规范

JJF1403—2013 全球导航卫星系统 (GNSS)接收机 (时间测量性)校准规范

GB/T19391—2003 全球定位系统 (GPS)术语及定义

GJB5407—2005 导航定位接收机通用规范

GJB6564—2008 全球定位 (GPS)接收机检定规程

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 术语

3.1 数据更新率 dataupdaterate
卫星接收机正常工作时,定位、速度等信息输出的频度。
注:导航型卫星接收机的数据更新率大于1Hz。

3.2 静态定位误差 staticpositioningerror
卫星接收机相对于一个已知标准点之差,一般分为水平定位误差和高程定位误差,

其结果分别以水平定位均方根误差和高程定位均方根误差表示。

3.3 动态定位误差 dynamicpositioningerror
卫星接收机在运动的条件下,每个时刻接收机解算的位置与标准位置之差。一般分

为动态水平定位误差和动态高程定位误差,其结果分别以动态水平定位均方根误差和动

态高程定位均方根误差表示。

3.4 速度误差 velocityerror
卫星接收机依据多普勒频移法得到的速度与标准速度之差,其结果以速度均方根误

差表示。

3.5 加速度误差 accelerationerror
卫星接收机依据所测得的速度进行一次微分得到的加速度与标准加速度之差,其结

果以加速度均方根误差表示。

4 概述

卫星导航系统由空间部分、地面控制部分和用户部分组成。卫星接收机 (简称接收
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