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前　　言

　　本标准代替ＧＢ／Ｔ８５８２—２０００《电工、电子设备机械结构术语》。

本标准与ＧＢ／Ｔ８５８２—２０００相比，主要变化如下：

———按照ＧＢ／Ｔ１９２９０．１修改ＧＢ／Ｔ８５８２—２０００中相应的术语及其定义；

———对于ＧＢ／Ｔ１９２９０．１中已经包括的而 ＧＢ／Ｔ８５８２—２０００所没有的部分术语和定义，按照

ＧＢ／Ｔ１９２９０．１补充；

———删除ＧＢ／Ｔ８５８２—２０００中已经不适用的术语；

———修改了ＧＢ／Ｔ８５８２—２０００中的错误；

———增加了一些必要的术语。

本标准由全国电工电子设备结构综合标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ３４）提出并归口。

本标准起草单位：中兴通讯股份有限公司，四方电气（集团）有限公司，华为技术有限公司，国家电网

南京自动化研究院，国电南京自动化股份有限公司。

本标准主要起草人：王蔚、陈爱军、田蘅、张开国、张实、张钰、吴蓓。

本标准所代替的标准的历次版本的发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ８５８２—１９８８；

———ＧＢ／Ｔ８５８２—２０００。
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电工电子设备机械结构术语

１　范围

本标准规定了电工电子设备机械结构的通用术语。

本标准适用于电工电子设备机械结构专业领域，供标准制修订、科技文献和书刊编写及出版、企业

的机械结构产品开发设计管理等使用。

２　方位（见表１）

表１

序号 术　语 定　　义 示　意　图

２．１
宽

ｗｉｄｔｈ

　　设备在三维坐标（见图１）的犡 轴

方向（左右方向）所占有的尺寸（见图２

中犠）

２．２
深

ｄｅｐｔｈ

　　设备在三维坐标（见图１）的犢 轴方

向（前后方向）所占有的尺寸（见图２

中犇）　

２．３
高

ｈｅｉｇｈｔ

　　设备在三维坐标（见图１）的犣轴方

向（上下方向）所占有的尺寸（见图２

中犎）　

２．４
前面

ｆｒｏｎｔ

　　设备与操作者相对的主要监测面

或操作面，一般装有监测或操作元器件

（见图２）

图１

２．５
后面

ｒｅａｒ；ｂａｃｋ
　　设备中与前面相对的面（见图２）

２．６
左面

ｌｅｆｔ
　　设备在操作者左侧的面（见图２）

２．７
右面

ｒｉｇｈｔ
　　设备在操作者右侧的面（见图２）

２．８
顶面

ｔｏｐ
　　设备顶部的面（见图２）

２．９
底面

ｂｏｔｔｏｍ
　　设备底部的面（见图２） 图２

２．１０
监测面

ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｓｕｒｆａｃｅ
　　安装监视及测量元器件的面

２．１１
操作面

ｏｐｅｒａｔｉｎｇｓｕｒｆａｃｅ
　　主要安装操作元器件的面

１
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