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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ１８７５９《机械电气设备　开放式数控系统》分为如下几部分：

———第１部分：总则；

———第２部分：体系结构；

———第３部分：总线接口与通信协议；

———第４部分：硬件平台（暂定名称）；

———第５部分：软件平台（暂定名称）；

———第６部分：通用技术条件（暂定名称）；

———第７部分：试验与验收（暂定名称）。

本部分为ＧＢ／Ｔ１８７５９的第３部分，规定了机械电气设备用开放式数控系统中总线接口与通信

协议。

本部分的附录Ａ、附录Ｂ为规范性附录，附录Ｃ为资料性附录。

本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国工业机械电气系统标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ２３１）归口。

本部分负责起草单位：中国科学院沈阳计算技术研究所有限公司、国家机床质量监督检验中心。

本部分参加起草单位：北京凯恩帝数控技术有限责任公司、北京和利时电机技术有限公司、沈阳高

精数控技术有限公司、山东大学机械学院、浙江大学、广州数控设备有限公司、武汉华中数控股份有限公

司、大连光洋数控技术有限公司、大连理工大学、华南理工大学、北京航空航天大学机械学院。

本部分主要起草人：于东、黄祖广、杨洪丽、王健、张承瑞、冯冬芹、王宇晗、何平、尹震宇、任清荣、

陈虎、王永青、胡毅、刘明烈、裴海龙、刘艳强。

Ⅲ

犌犅／犜１８７５９．３—２００９



机械电气设备　开放式数控系统

第３部分：总线接口与通信协议

１　范围

ＧＢ／Ｔ１８７５９的本部分规定了机械电气设备开放式数控系统中总线接口和通信协议规范，目的在

于实现机械电气设备开放式数控系统中数控装置、传感器、驱动、Ｉ／Ｏ等装置之间传输命令和应答，以支

持装置间的互操作。

本部分适用于金属加工机械、纺织机械、印刷机械、缝制机械、塑料和橡胶机械、木工机械等电气设

备用的开放式数控系统。其他工业机械设备用的开放式数控系统亦可参照执行。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ１８７５９的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ５２２６．１—２００８　机械电气安全　机械电气设备　第１部分：通用技术条件（ＩＥＣ６０２０４１：２００５，

ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ９３８７．１—１９９８　信息技术　开放系统互连　基本参考模型　第１部分：基本模型（ｉｄｔＩＳＯ／

ＩＥＣ７４９８１：１９９４）

ＧＢ／Ｔ１６２６２．１—２００６　信息技术　抽象语法记法一（ＡＳＮ．１）　第１部分：基本记法规范（ＩＳＯ／

ＩＥＣ８８２４１：２００２，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１７６２６．２—２００６　电磁兼容　试验和测量技术　静电放电抗扰度试验（ＩＥＣ６１０００４２：２００１，

ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１７６２６．３—２００６　电磁兼容　试验和测量技术　射频电磁场辐射抗扰度试验（ＩＥＣ６１０００４

３：２００２，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１７６２６．４—２００８　电磁兼容　试验和测量技术　电快速瞬变脉冲群抗扰度试验（ＩＥＣ６１０００

４４：２００４，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１７９６７—２０００　信息技术　开放系统互连　基本参考模型　ＯＳＩ服务定义约定（ｉｄｔＩＳＯ／

ＩＥＣ１０７３１：１９９４）

ＧＢ／Ｔ１８７５９．１—２００２　机械电气设备　开放式数控系统　第１部分：总则

ＧＢ／Ｔ１８７５９．２—２００６　机械电气设备　开放式数控系统　第２部分：体系结构

ＩＥＣ６１１５８５：２００３　工业控制系统用现场总线　第５部分：应用层服务定义

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本部分。

３．１

应用协议数据单元　犪狆狆犾犻犮犪狋犻狅狀狆狉狅狋狅犮狅犾犱犪狋犪狌狀犻狋

在应用层协议中规定的数据单元，由控制信息与用户数据负载组成。
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