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前　　言

　　本标准等同采用ＩＳＯ１９２５：２００１《机械振动　平衡词汇》（英文第四版）。

本标准等同翻译ＩＳＯ１９２５：２００１（英文第四版）。

本标准（或本部分）与ＩＳＯ１９２５：２００１相比，做了如下编辑性修改：

———将“本国际标准”改为“本标准”；

———重新编写了前言，代替ＩＳＯ１９２５：２００１的前言；

———根据ＧＢ／Ｔ１．１—２０００的规定，对标准条款编号重新进行编辑；

———修改了“规范性引用文件”一章的引导语；

———对ＩＳＯ１９２５：２００１中引用的其他国际标准，用已被等同采用为我国的标准代替对应的国际

标准；

———删除了５．１中的注３；

———在术语“平衡允差”中增加了“参考平面”。

本标准是对ＧＢ／Ｔ６４４４—１９９５《机械振动　平衡术语》的修订。

本标准与ＧＢ／Ｔ６４４４—１９９５相比，主要有如下变化：

———删除了术语“重心”、“不平衡力”、“合成不平衡力”、“不平衡力矩”、“合成不平衡力矩”、“内力

矩（由剩余不平衡引起）”、“平衡机精度”和“影响系数法”及其定义；

———增加了术语“半键”、“合成不平衡”、“合成距（偶）不平衡”、“平衡机准确度”及其定义；

———将术语“装配件”修改为术语“配合件”、将术语“受节制的初始不平衡”修改为术语“受控的初始

不平衡”、将术语“离心力式平衡机”修改为术语“离心式平衡机”；

———将术语“单面（静）平衡机”修改为术语“单面平衡机”，并确立为优先术语，而将术语“静平衡机”

确立为许用术语；

———将术语“动（双面）平衡机”修改为术语“双面平衡机”，并确立为优先术语，而将术语“动平衡机”

确立为许用术语；

———将术语“硬支承（测力，低于共振）平衡机”修改为术语“硬支承平衡机”，并确立为优先术语，而

将术语“测力平衡机”和“低于共振平衡机”确立为许用术语；

———将术语“软支承（高于共振）平衡机”修改为术语“软支承平衡机”，并确立为优先术语，而将术语

“高于共振平衡机”确立为许用术语；

———将术语“补偿式（零力）平衡机”修改为术语“补偿式平衡机”，并确立为优先术语，而将术语“零

力式平衡机”确立为许用术语；

———增加了“参考文献”。

本标准自实施之日起代替ＧＢ／Ｔ６４４４—１９９５。

本标准附录Ａ为资料性附录。

本标准由全国机械振动、冲击与状态监测标准化技术委员会提出并归口。

本标准负责起草单位：长春试验机研究所。

本标准参加起草单位：郑州机械研究所、长春中联试验仪器有限公司、中国船舶工业集团公司第六

三五四研究所、上海申克机械有限公司、北重汽轮电机公司、孝感松林国际计测器有限公司、中国计量科

学研究院。

本标准主要起草人：刘智力、黄润华、邵春平、张代义、郭卫建、安胜利、袁国平、于梅。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ６４４４—１９８６、ＧＢ／Ｔ６４４４—１９９５。

请注意本标准的某些内容有可能涉及专利，本标准的发布机构不承担识别这些专利的责任。
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机械振动　平衡词汇

１　范围

本标准确立了有关平衡机及平衡技术领域中常用的术语及其定义。

本标准适用于平衡技术与平衡机，供制定相关标准、编译出版各种有关书籍和文献以及国内、外各

种形式的技术交流使用。

关于振动与冲击的通用术语由ＧＢ／Ｔ２２９８给出。

　　注：在定义中出现的黑体字术语在本标准中另有定义。

附录Ａ给出了平衡机术语的图解指南。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ／Ｔ４２０１—２００６　平衡机的描述检验与评定（ＩＳＯ２９５３：１９９９，Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌｖｉｂｒａｔｉｏｎ—Ｂａｌａｎｃｉｎｇ

ｍａｃｈｉｎｅ—Ｄｅｓｃｒｉｐｔｉｏｎａｎｄｅｖａｌｕａｔｉｏｎ，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ６５５７—１９９９　挠性转子机械平衡的方法与准则（ＩＳＯ１１３４２：１９９８，ＩＤＴ）

３　力学

３．１

质心　犮犲狀狋狉犲狅犳犿犪狊狊

与物体相关的具有如下性质的点：假设将质量等于一个给定材料系统质量的质点放在这个点上，其

对任意平面的一次阶矩等于该材料系统相应的一次阶矩。

［ＩＳＯ２０４１：１９９０，１．３１］

３．２

主惯性轴　狆狉犻狀犮犻狆犪犾犻狀犲狉狋犻犪犪狓犲狊

相应于主惯性矩犐Ｘ
ｉ
Ｘ
ｊ
（犻＝犼）的坐标方向。

　　注１：对于在某一给定点上的每组笛卡尔坐标，物体的六个惯性矩犐Ｘ
ｉ
Ｘ
ｊ
（犻，犼＝１，２，３）通常是不相等的；对于某一特

定的坐标系，惯性矩犐Ｘ
ｉ
Ｘ
ｊ
（犻≠犼）为零。

　　注２：对于这个特定的坐标系，犐Ｘ
ｉ
Ｘ
ｊ
（犻＝犼）的值称为主惯性矩，所对应的坐标方向称为主惯性轴。

　　注３：

犐Ｘ
ｉ
Ｘ
ｊ
＝∫

犿

狓ｉ狓ｊｄ犿，（犻≠犼）

犐Ｘ
ｉ
Ｘ
ｊ
＝∫

犿

（狉２－狓ｉ
２）ｄ犿，（犻＝犼）

　　　　式中：

　　狉
２＝狓２１＋狓

２
２＋狓

２
３

　　狓ｉ，狓ｊ是笛卡尔坐标。

　　注４：如果该点为物体的质心（３．１），则该轴和矩分别称为中心主惯性轴和中心主惯性矩。

　　注５：在平衡中，术语“主惯性轴”通常用于表示在三条这样的轴中与（转子）轴线（４．７）最接近重合的中心主惯性

轴，有时称为平衡轴或质量轴。

１
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