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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009的规定起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别这些专利的责任。
本标准由中华人民共和国自然资源部提出。
本标准由全国地理信息标准化技术委员会(SAC/TC230)归口。
本标准起草单位:武汉大学、自然资源部测绘标准化研究所、国家基础地理信息中心、北京百度网讯

科技有限公司、同济大学、中国科学院地理科学与资源研究所、北京四维图新科技股份有限公司。
本标准主要起草人:李霖、苏飞、翁敏、宋晓燕、李宏利、张秋义、刘春、郑新燕、齐清文、黄栋、张坤、

朱海红、应申。
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引  言

  全息位置地图是一种以地图为信息载体,按照空间位置汇集各种信息的数据组织形式。在泛在环

境下,信息来源多种多样,表现形式各不相同,为了将具有位置参考的信息能有效和合理地融合起来,并
放置于空间特征一致的信息载体上,需要明确位置表达形式和能将此位置定位于地图空间上的位置框

架。为此,通过析取位置信息表达和地图空间的普适特征,将全息位置地图包含的各类信息归纳为位置

信息和定位此位置信息的位置框架(即对位置信息进行空间定位的地图背景空间),形成基于位置关联

的信息融合共性数据内容,从而可以有效地将各种现存地理空间信息、传感网信息、社交网信息、自发地

理信息、实时公众服务信息等进行连结和汇集,为普适的位置信息智能化服务提供支持。
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全息位置地图数据内容

1 范围

本标准规定了全息位置地图的数据要求、位置表达形式和位置框架数据内容。
本标准适用于全息位置地图数据的组织和生产。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件;凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T19710—2005 地理信息 元数据

GB22021 国家大地测量基本技术规定

GB/T33175 国家基本比例尺地图 1∶5001∶10001∶2000正射影像地图

GB/T33178 国家基本比例尺地图 1∶2500001∶5000001∶1000000正射影像地图

GB/T33179 国家基本比例尺地图 1∶250001∶500001∶100000正射影像地图

GB/T33182 国家基本比例尺地图 1∶50001∶10000正射影像地图

GB/T35628—2017 实景地图数据产品

GB/T35634 公共服务电子地图瓦片数据规范

CH/T8024 机载激光雷达数据获取技术规范

CH/T9015 三维地理信息模型数据产品规范

CH/T9016 三维地理信息模型生产规范

CH/T9017 三维地理信息模型数据库规范

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
全息位置地图 holo-graphiclocation-basedmap
将具有直接和间接位置参考或位置标志对象的各类信息,按位置进行关联的地图组织形式。
注:它通过面向地图空间的位置索引,为位置上的信息汇集和融合提供支撑。

3.2
位置 location
一个点,或一个对象或人可能占据的几何空间。

3.3
直接位置 directlocation
用坐标参照系中的一组坐标描述的位置。

3.4
间接位置 Indirectlocation
不能用坐标参照系中的一组坐标描述的位置。
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