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前  言

  本标准的全部技术内容为强制性。
本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准代替GB12676—1999《汽车制动系统 结构、性能和试验方法》,本标准与GB12676—1999

相比,主要技术变化如下:
———删除了 M1 类车辆的内容;
———增加了制动系统、控制装置、传输装置、制动器、不同类型的制动系统、制动系统的零部件、连续

制动、半连续制动、自动制动、惯性(或超越)制动、渐进分级制动/可调节制动、相位制动、缓速

制动系统、空载、满载、轴荷分配、轮/轴荷、最大静态轮/轴荷、电力再生式制动系统、前后车轮

同时抱死、电控线路、数据通信、点到点、挂接力控制、标称值、自动控制制动、选择制动、基准制

动力等术语和定义;
———删除了车型认证、同类型制动装置、弹簧制动系统、弹簧压缩腔、厂定压力、可控制制动等术语;
———在关于机动车辆与挂车气制动系统的连接中,增加了有关电控线路的要求(见4.1.3,1999年

版的4.1.5);
———增加了制动系统定期技术检查的规定(见4.1.4);
———增加了复合电子控制系统的安全规定(见4.1.5);
———增加了行车制动系统的制动力在同一车轴(桥)的车轮之间分配的要求(见4.2.1.8、4.2.2.5);
———增加了强制安装防抱制动系统的车型范围(见4.2.1.22、4.2.2.13);
———增加了装有电力再生式制动系统的 M2、N1 和小于5t的N2 类车辆的特殊要求(见4.2.1.24);
———增加了采用电控传输的驻车制动系统的特殊附加要求(见4.2.1.25);
———增加了装备电控传输装置的行车制动系统的特殊附加要求(见4.2.1.26和4.2.2.15);
———增加了挂接力控制系统的特殊要求(见4.2.1.27);
———增加了正常行驶试验(见5.1.5.4);
———增加了Ⅲ型试验(见5.1.7);
———增加了满足ⅡA型试验的车型范围(见5.1.8.1);
———增加了对允许挂接无制动挂车的机动车辆的最低制动性能要求(见5.2.1.2);
———增加了对装有电力再生式制动系统车辆应急制动试验附加失效检查及性能要求(见5.2.2.6);
———修改了 M2 类车型满载制动距离和N1 类车型空载制动距离评价指标(见5.2.4.1,1999年版的

5.2.2);
———将第6章“制动系统试验方法”纳入到了第5章中,取消了变通试验(见第5章,1999年版的

第6章);
———增加了车型批准和扩展(见第6章);
———增加了生产一致性(见第7章);
———增加了动力电池荷电状态的检验规程(见附录A);
———增加了气制动车辆响应时间的测量方法(见附录B);
———增加了关于供能和储能装置(储能器)的规定(见附录C);
———增加了有关弹簧制动系统特殊条件的规定(见附录D);
———增加了评价装有电控线路的车辆功能协调的试验规程(见附录F);
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———增加了对复合电子车辆控制系统安全方面的特殊要求(见附录H);
———增加了装有电力制动系统的挂车的试验条件(见附录I);
———增加了不必进行Ⅰ型和或Ⅱ型(ⅡA型)或Ⅲ型试验的条件(见附录J);
———增加了装备惯性(超越)制动系统的车辆的试验条件(见附录L)。
本标准参考ECER13(10系列,包括2007年8月及以前的修订条款)《M、N和O类车辆制动系统

型式认证的统一规定》编制,与ECER13的一致性程度为非等效。
本标准与ECER13相比,主要技术差异和编辑性修改如下:
———删除标准正文的第3章(认证申请)、第4章(认证)、第9章(对不一致生产的惩罚)、第10章

(正式停产)、第11章(认证试验技术部门和行政管理部门的名称和地址)、第12章(过渡期规

定)等条款;
———修改了标准正文的第7章(制动系统的车型认证更改和认证扩展)、第8章(生产一致性);
———将附件4“制动试验和制动系统性能”纳入本标准正文;
———删除了附件2、附件3、附件5、附件9、附件13、附件19、附件20;
———删除了标准正文及附件中有关 M1 类车型的内容;
———增加了“空载质量”的定义;
———用“最大设计总质量”代替ECER13中的“最大质量”;
———增加了4.1.4.7、5.1.1.2、5.1.1.3、5.1.2.5、5.1.2.6、5.4.4;
———将ECER13附件4的附录1修改为本标准的附录A;
———将ECER13附件6修改为本标准的附录B;
———将ECER13附件7修改为本标准的附录C;
———将ECER13附件8修改为本标准的附录D;
———将ECER13附件10修改为本标准的附录E;
———将ECER13附件11修改为本标准的附录J,将ECER13附件11的附录2修改为本标准的附

录K,删除附件11的附录1、附录3、附录4;
———将ECER13附件12及其附录1修改为本标准的附录L,删除附件12的附录2、附录3、附录4;
———将ECER13附件14修改为本标准的附录I;
———将ECER13附件15修改为本标准的附录G;
———将ECER13附件17修改为本标准的附录F;
———将ECER13附件18修改为本标准的附录H。
在生产车自本标准实施之日起12个月后开始执行本标准;在此之前,在生产车可在本标准与

GB12676—1999间选择使用。
本标准由中华人民共和国工业和信息化部提出。
本标准由全国汽车标准化技术委员会(SAC/TC114)归口。
本标准起草单位:中国汽车技术研究中心、中国第一汽车股份有限公司、东风汽车有限公司、北汽福

田汽车股份有限公司、柳州五菱工业有限公司、隆中控股集团有限公司、郑州宇通客车股份有限公司、包
头北奔重型汽车有限公司、陕西重型汽车有限公司、中集通华专用车有限公司、中国重型汽车集团有限

公司、安徽江淮汽车股份有限公司、汉阳专用汽车研究所、山东明水汽车配件厂、江铃汽车股份有限公

司、瑞立集团公司、海南汽车试验研究所、国家汽车质量监督检验中心(襄樊)、定远汽车试验场、威伯科

汽车控制系统(中国)有限公司、瀚德汽车产品(苏州)有限公司、日产(中国)投资有限公司、福伊特驱动

技术系统(上海)有限公司、丰田汽车技术中心(中国)有限公司。
本标准主要起草人:刘地、刘兆英、金约夫、王兆、李功清、谢晋中、许志光、谢浩、刘知汉、伍刚、李厚
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情、张喆、庞建中、党建国、邬世锋、李广庭、周福庚、孟升、李增民、杜满胜、王化平、陈振日、左涛、程志兵、
于素杰、郝永明、刘翠、苏洪运、冯涛、冯峰。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为:
———GB/T12676—1990、GB12676—1999。
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商用车辆和挂车制动系统

技术要求及试验方法

1 范围

本标准规定了商用车辆和挂车制动系统的技术要求和试验方法。
本标准适用于GB/T15089规定的 M2、M3 及N类机动车辆和O类挂车。
本标准不适用于下列车辆:
———设计车速不超过25km/h的车辆;
———不能与设计车速超过25km/h的机动车辆挂接的挂车。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。
GB/T3730.1 汽车和挂车类型的术语和定义

GB/T3730.2 道路车辆 质量 词汇和代码

GB/T5345 道路车辆 石油基和非石油基制动液容器的标识

GB/T5620 道路车辆 汽车和挂车 制动名词术语及其定义

GB/T5922 汽车和挂车 气压制动装置压力测试连接器技术要求

GB/T13594—2003 机动车和挂车防抱制动性能和试验方法

GB/T15089 机动车辆及挂车分类

GB/T20716.1 道路车辆 牵引车和挂车之间的电连接器 第1部分:24V标称电压车辆的制动

系统和行走系的连接

GB/T20716.2 道路车辆 牵引车和挂车之间的电连接器 第2部分:12V标称电压车辆的制动

系统和行走系的连接

ISO11992-1 道路车辆 牵引车和挂车之间电气连接数字信息交换 第1部分:物理层和数据

链层

ISO11992-2:2003 道路车辆 牵引车和挂车之间电气连接数字信息交换 第2部分:制动器和

传动装置应用层

3 术语和定义

GB/T3730.1、GB/T3730.2、GB/T5620和GB/T15089中界定的以及下列术语和定义适用于本

文件。

3.1 基本术语和定义

3.1.1
车型 vehicletype

3.1.1.1
机动车辆 motorvehicle
就制动系统而言,在以下主要方面不存在差异的车辆:
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