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引  言

JJF1071—2010 《国家计量校准规范编写规则》、JJF1001 《通用计量术语及定义》、

JJF1059.1 《测量不确定度评定与表示》共同构成支撑本规范制定工作的基础性系列

文件。
本规范编写时参考了IEEEStd1431TM—2004 《科里奥利原理振动陀螺仪的IEEE

标准技术规范格式指南和试验方法》、JJF1535—2015 《微机电 (MEMS)陀螺仪校准

规范》、JJF1537—2015 《陀螺仪动态特性校准规范》和GJB2426A—2004 《光纤陀螺

仪测试方法》。
本规范为首次发布。
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金属振子式速率陀螺校准规范

1 范围

本规范适用于单自由度金属振子式速率陀螺。多自由度金属振子式速率陀螺可以参

照执行。

2 引用文件

本规范引用了下列文件:

JJF1535—2015 微机电 (MEMS)陀螺仪校准规范

JJF1537—2015 陀螺仪动态特性校准规范

GB/T321—2005 优先数和优先数系

GJB585A—1998 惯性技术术语

GJB2426A—2004 光纤陀螺仪测试方法

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修订单)适用于本规范。

3 术语

JJF1535—2015、JJF1537—2015、GJB585A—1998、GJB2426A—2004界定的以

及下列术语、定义适用于本规范。

3.1 金属谐振子 metalshellresonator
多曲面融合而成的轴对称合金筒形结构,是金属振子式速率陀螺的核心敏感构件,

用于敏感输入角速率。

3.2 金属振子式速率陀螺 metalshellvibratoryrategyroscopes
利用多曲面融合的金属谐振子表面的驻波进动效应来敏感输入角速率的陀螺。

3.3 固有刚性轴 inherentrigidityaxis
敏感构件在固有频率下振动,振动幅值能达到极值的轴。

4 概述

4.1 原理

金属振子式速率陀螺的金属谐振子分布有相差45°的固有刚性轴系p 轴和q 轴,这

两个轴系电相位相互正交,金属谐振子上的振动可沿着这两个轴系进行正交分解与合

成。在这几个轴系关键点上对称均匀布有压电电极,用于对振型进行测量与控制。金属

振子式速率陀螺的工作原理是敏感两个正交振动,再进行合成。金属振子式速率陀螺可

等效为一个经典的哥氏振动陀螺,如图1所示。金属谐振子的p 轴包括pp 和pn,其中

pp 为激励电极所在轴向,pn 为反馈电极所在轴向,金属谐振子的q轴也采用这种布置

方式。在每个作用轴向上,均存在阻尼力和弹性力。
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