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前　　言

　　本标准等同采用ＩＳＯ６１６５：２００６《土方机械　基本类型　识别、术语和定义》（英文版）。

本标准等同翻译ＩＳＯ６１６５：２００６。

为便于使用，本标准作了下列编辑性修改：

———将“本国际标准”一词改为“本标准”；

———删除国际标准的前言；

———用已采用国际标准的我国标准，对应代替ＩＳＯ６１６５：２００６中引用的国际标准；

———增加了中文索引。

本标准代替ＧＢ／Ｔ８４９８—１９９９《土方机械　基本类型　术语》。

本标准与ＧＢ／Ｔ８４９８—１９９９相比，主要变化如下：

———标准名称改为“土方机械　基本类型　识别、术语和定义”；

———增加了“小型机器”、“直接控制型机器”、“遥控型机器”、“机械挖掘机”、“回转自卸车”、“回转式

吊管机”、“水平定向钻机”等术语；

———增加了“土方机械识别框图”和“土方机械司机操纵形式框图”。

本标准的附录Ａ和附录Ｂ为资料性附录。

本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由全国土方机械标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ３３４）归口。

本标准负责起草单位：天津工程机械研究院、北京建筑机械化研究院。

本标准参加起草单位：广西柳工机械股份有限公司、惊天液压机械制造有限公司。

本标准主要起草人：张梅嘉、吴润才、初长祥、罗铭。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ８４９８—１９８７、ＧＢ／Ｔ８４９８—１９９９。
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土方机械　基本类型

识别、术语和定义

１　范围

本标准按土方机械的下列作业用途规定了其分类的术语、定义和识别结构：

———挖掘；

———装载；

———运输；

———对土壤和其他物料的钻孔、摊铺、压实或挖沟，例如在道路、堤坝和建筑工地上工作。

本标准的用途是提供一种确切的方法，按机器的功能和构造来识别机器。

附录Ａ提供了有关本标准采用的识别结构的信息，以及利用该结构给出土方机械分类，并进而导

出详尽的识别方法。

附录Ｂ提供了每种土方机械司机操纵形式的框图。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ／Ｔ２１１５４　土方机械　整机及其工作装置和部件的质量测量方法（ＧＢ／Ｔ２１１５４—２００７，

ＩＳＯ６０１６：１９９８，ＩＤＴ）

ＩＳＯ１０２６１：２００２　土方机械　产品识别代码体系

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本标准。

３．１　

土方机械　犲犪狉狋犺犿狅狏犻狀犵犿犪犮犺犻狀犲狉狔

使用轮胎、履带或步履的自行式或拖式机械，具有工作装置或附属装置（作业器具），或两者都有，主

要用于土壤、岩石或其他物料的挖掘、装载、运输、钻孔、摊铺、压实或挖沟作业。

注：土方机械可以由驾乘或非驾乘的司机直接操纵；也可以在作业区以直接或非直接监视的方式有线或无线遥控。

关于司机操纵形式见附录Ｂ。

３．１．１　

小型机器　犮狅犿狆犪犮狋犿犪犮犺犻狀犲

除小型挖掘机（３．１．２）以外，工作质量等于或小于４５００ｋｇ的土方机械（３．１）。

注：工作质量的定义见ＧＢ／Ｔ２１１５４。

３．１．２　

小型挖掘机　犮狅犿狆犪犮狋犲狓犮犪狏犪狋狅狉

工作质量等于或小于６０００ｋｇ的挖掘机（４．４）。

注：工作质量的定义见ＧＢ／Ｔ２１１５４。

３．２　

直接控制型机器　犱犻狉犲犮狋犮狅狀狋狉狅犾犿犪犮犺犻狀犲

由与机器有身体直接接触的司机进行操纵的自行式土方机械（３．１）。
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