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轨道交通 受流系统
受电弓与接触网动态相互作用仿真的验证

1 范围

本标准规定下列评定受电弓与接触网匹配性能的仿真模型的功能要求:
———输入和输出参数;
———评定仿真方法结果的参照标准值;
———检测结果的比较;
———仿真方法之间的比较。
本标准适用于由受电弓与架空接触网相接触的轨道车辆受流系统,不适用于刚性架空接触网系统

和无轨电车系统。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。
GB/T21561.1—2008 轨道交通 机车车辆 受电弓特性和试验 第1部分:干线机车车辆受电

弓(IEC60494-1:2002,IDT)
GB/T32592—2016 轨道交通 受流系统 受电弓与接触网动态相互作用测量的要求和验证

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。
3.1

接触点 contactpoint
滑板和接触线之间的机械接触的点。

3.2
接触力 contactforce
受电弓施加于架空接触网上的垂直力,是所有接触点压力的总和。

3.3
静态力 staticforce
在受电弓升弓装置的作用下,弓头向上施加在接触线上的垂直力。在受电弓升起的同时机车车辆

是静止的。
[GB/T21561.1—2008,定义3.3.5]

3.4
空气动力 aerodynamicforce
由于受电弓部件周围的空气流动而作用在受电弓上的附加垂直力。

3.5
平均接触力 meanvalueofcontactforce
Fm

接触力的算术平均值。
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