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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国机械工业联合会提出。
本文件由全国机器人标准化技术委员会(SAC/TC591)归口。
本文件起草单位:杭州海康机器人技术有限公司、北京机械工业自动化研究所有限公司、杭州海康

威视数字技术股份有限公司、浙江大学、机科发展科技股份有限公司、云南昆船智能装备有限公司、浙江

国自机器人技术股份有限公司、斯坦德机器人(深圳)有限公司、上海快仓智能科技有限公司、华晓精密

工业(苏州)有限公司。
本文件主要起草人:朱可平、张昕、张驰、熊蓉、刘洋、苏运春、陶熠昆、李洪祥、刘颖、奚静思、张华。
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物流机器人 控制系统接口技术规范

1 范围

本文件规定了物流机器人控制系统与业务系统的接口模型、客户端接口认证、通信协议结构,以及

控制、传输流程接口的技术要求和检验规则。

本文件适用于仓储、产线、运输、制造业等领域的物流机器人控制系统接口的设计、开发、检验等。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T7408 数据元和交换格式 信息交换 日期和时间表示法

GB/T16977 机器人与机器人装备 坐标系和运动命名原则

GB/T25000.10—2016 系统与软件工程 系统与软件质量要求和评价(SQuaRE) 第10部分:

系统与软件质量模型

IETFRFC7230—2014 超文本传输协议 (HTTP/1.1):消息语法和路由[HypertextTransfer
Protocol(HTTP/1.1):MessageSyntaxandRouting]

IETFRFC7231—2014 超 文 本 传 输 协 议 (HTTP/1.1):语 义 和 内 容[HypertextTransfer
Protocol(HTTP/1.1):SemanticsandContent]

IETFRFC7232—2014 超文本传输协议 (HTTP/1.1):条件请求[HypertextTransferProtocol
(HTTP/1.1):ConditionalRequests]

IETFRFC7233—2014 超文本传输协议 (HTTP/1.1):范围请求[HypertextTransferProtocol
(HTTP/1.1):RangeRequests]

IETFRFC7235—2014 超文本传输协议 (HTTP/1.1):认证[HypertextTransferProtocol(HT-
TP/1.1):Authentication]

IETFRFC8259—2014 JavaScript对象表示法的数据交换格式[TheJavaScriptObjectNotation
(JSON)DataInterchangeFormat]

3 术语和定义、缩略语

3.1 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1.1
物流机器人 logisticsrobot
具备运输或操作能力,以轮式移动为特征,基于环境标记物或外部引导信号,沿预设路线运动的自

主移动设备。
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