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前　　言

　　本标准对应于ＩＥＣ６１０２３：２００７《船舶导航与无线电通讯设备及系统　船舶速度及航程测量设备》，

与ＩＥＣ６１０２３：２００７一致性程度为非等效。

本标准代替ＧＢ／Ｔ４３０１—１９９２《船用电磁计程仪通用技术条件》。

本标准与ＧＢ／Ｔ４３０１—１９９２相比主要变化如下：

———标准名称改为“船用电磁计程仪”。

———海上测量误差有所提高。根据传感器发展技术，分别规定了使用不同种类传感器的电磁计程

仪海上测量误差。

———明确规定了可靠性指标。

———标准中的“精度”统一为“精确性”或“误差”。

———增加了喷水试验。

———增加了满量程跟踪时间的规定。

———修改了航程解算精确性计算公式。

本标准由中国船舶重工集团公司第七○七研究所九江分部提出。

本标准由全国海洋船标准化技术委员会航海仪器分技术委员会归口。

本标准起草单位：中国船舶重工集团公司。

本标准主要起草人：谢瑛、辛会珍、杜方书、丁建军。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ４３０１—１９８４、ＧＢ／Ｔ４３０１—１９９２。
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船 用 电 磁 计 程 仪

１　范围

本标准规定了船用电磁计程仪的技术要求、试验方法和检验规则。

本标准适用于由杆式或平面式传感器、模拟式或数字式显示器构成的船用电磁计程仪，适用于电磁

计程仪的设计、生产和检验。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ／Ｔ１９１　包装储运图示标志（ＧＢ／Ｔ１９１—２００８，ＩＳＯ７８０：１９９７，ＭＯＤ）

ＧＢ／Ｔ１０２５０—２００７　船舶电气与电子设备的电磁兼容性（ＩＥＣ６０５３３：１９９９，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１２２６７—１９９０　船用导航设备通用要求和试验方法（ｅｑｖＩＥＣ６０９４５：１９８８）

ＧＪＢ１５０．２３—１９９１　军用设备环境试验方法　倾斜和摇摆试验

ＨＪＢ２５—１９８８　舰用电子式电气设备加速寿命试验方法

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本标准。

３．１

电磁计程仪　犲犾犲犮狋狉狅犿犪犵狀犲狋犻犮犾狅犵

应用法拉第电磁感应原理测量船舶相对于水的运动速度，并能够累计航行里程的仪器。

３．２

测速传感器　狊犲狀狊狅狉狅犳犿犲犪狊狌狉犻狀犵狊狆犲犲犱

将船舶相对于水的运动速度转换为电信号的敏感元件。

３．３

真速度　犪犮狋狌犪犾狏犲犾狅犮犻狋狔

船舶在不受浅水、风、流和潮汐影响时，单位时间内航行的距离。

３．４

电磁计程仪速度　犾狅犵狏犲犾狅犮犻狋狔

电磁计程仪的累计航程与累计该航程值所用时间的比值。

犞ｊ＝犛ｊ／狋ｊ …………………………（１）

　　式中：

犞ｊ———电磁计程仪速度，单位为海里／小时（ｎｍｉｌｅ／ｈ）；

犛ｊ———电磁计程仪累计航程值，单位为海里（ｎｍｉｌｅ）；

狋ｊ———累计航程值犛ｊ所用的时间，单位为小时（ｈ）。

３．５

海上测量误差　犲狉狉狅狉狅犳犿犲犪狊狌狉犲犿犲狀狋犪狋狊犲犪

船舶在不受浅水、风、流和潮汐影响时，电磁计程仪速度与船舶真速度之差的允许值。
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